
 

                                                                     
Istituto Tecnico Economico e Tecnologico “Girolamo Caruso” 

Settore Economico - AMMINISTRAZIONE FINANZA E 

MARKETING 

Settore Economico - SISTEMI INFORMATIVI AZIENDALI 
Settore Economico - RELAZIONI INTERNAZIONALI PER IL 

MARKETING 

Settore Tecnologico - ELETTRONICA ED ELETTROTECNICA 
Settore Tecnologico - INFORMATICA E TELECOMUNICAZIONI 

Settore Tecnologico - COSTRUZIONI AMBIENTE E TERRITORIO 

 

Via J. F. Kennedy N. 2 - 91011 ALCAMO (TP) - C.F.: 80003680818 - C.M.: TPTD02000X - C.U.: UFCB1B 
Tel. 0924/507600  –  0924/507605 -  www.gcaruso.gov.it -e-mail: TPTD02000X@istruzione.it - P.E.C.: TPTD02000X@pec.istruzione.it 

  

 

PROGRAMMA SVOLTO 
 

 

ANNO SCOLASTICO 2020/2021 
 

 

DOCENTE/I  NOME E COGNOME MATERIA 

 Nicolò LA ROSA SISTEMI AUTOMATICI 

 Onofrio ALLEGRO SISTEMI AUTOMATICI (Laboratorio) 
 

 

 

CLASSE 5AEE 
  

http://www.gcaruso.it/
mailto:TPTD02000X@istruzione.it
mailto:TPTD02000X@pec.istruzione.it


***************************** 

RISPOSTA NEL DOMINIO DELLA FREQUENZA. Funzione di trasferimento in regime 

sinusoidale. Forme fattorizzate della f.d.t. Funzioni elementari: blocco proporzionale, polo e zero 

generico e nell’origine. E complessi coniugati. Diagramma di Bode: scala di rappresentazioni: 

lineare , logaritmica – decibel. Rappresentazione di funzioni elementari : Diagrammi asintotici del 

modulo e della fase. Rappresentazioni di funzioni complesse : Diagrammi delle ampiezze e delle 

fasi con poli e zeri distanti e ravvicinati. Diagrammi di funzioni notevoli : polo, zero, zero e polo 

generico e funzioni generiche. 

Criteri di stabilità dei sistemi retro azionati. Considerazioni sui sistemi retroazionati: funzione di 

trasferimento ad anello. Prontezza di risposta; fedeltà di risposta e banda passante. Criterio di 

stabilità di bode : margine di fase e di ampiezza. Criterio di stabilità di Nyquist. 

SISTEMI DI CONTROLLO ANALOGICI E APPLICAZIONI. Progetto statico, errori dovuti a disturbi 

additivi o parametrici. Progetto dinamico: reti correttrice; rete ritardatrice; rete anticipatrice 

Regolatori: Regolatore proporzionale P; Regolatore Proporzionale integrativo PI; Regolatore 

proporzionale-derivatore PD; Regolatore PID.  

Controllo di velocità, trasduttori di velocità; Motori in c.c. Motori asincroni trifase.  

Studio sistemico ad anello aperto della velocità di un motore. Studio sistemico del controllo ad 

anello chiuso della velocità di un motore. Controllo di temperatura di un ambiente. Controllo di 

posizione. Trasduttori di posizione. Controllo di livello e trasduttori; Controllo di livello e 

trasduttori. Studio sistemico del controllo ad anello chiuso del livello del liquido di un serbatoio; 

Controllo di luminosità pressione  e peso. Trasduttori. 

CENNI DI FONDAMENTI DI ROBOTICA INDUSTRIALE. Schemi del robot – concetti di robotica e 

robotica industriale. 

CENNI GLI AUTOMI. - Concetti introduttivi – Modelli, modello di Moore, modello di Mealy.. 

EDUCAZIONE CIVICA-CITTADINANZA DIGITALE: 

Il commercio elettronico e le nuove strategie economiche di utilizzo del web. 

 

Alcamo, 07/06/2021      Prof.  

 

 


